Doehler & Haass

DEKODERY PRO LOKOMOTIVY

a s = =
a
Eéjg DHO5C - DDE DH10C E = == DHI6A
8 SERERA0 =S
m OOO0 LIS i a ==
Loko dekodér DHO5C Loko dekodér DH10C
alLr
a [:][:]3 o
alc:
= aiG1 ] g g:
ajmz =gk a w2
=0p00g: ik s
a —ji a
I zvs a I zCLK a
I zCLK = _-—vs =
W ZOAT .\ x1 AUX2 a = =
[ [N B ] a
G1, G2 Kolej 1,2 ZVS SUSI nepdjeci napéti
M1, M2 Motor 1,2 ZCLK  SUSI clock (hodiny)
LV Predni svétla ZDAT SUSI data
LR Zadni svétla GND SUSI ground (zem)
AUX1, AUX2 Rozsitujici funkce 1,2
Loko dekodér DH16A = 1 2 AUX3
[ R ZCLK | 3 4 ZDAT
EEc cEEE
e GND |5 6 ZVS
o o LV 7 8 M1
:
e VS 9 10 M2
[ CRE | Index | 11 12 G1
- - LR 13 |14 |G1

Avc |l [

- i - 15 |16 | AUX1
o m HE} - 17 |18 | AUX2
Zoucm i F AUX4 | 19 |20 | Auxs
ZVS I
- {E b AUX6 |21 |22 | AUx7
Auxs |




Obsah
1 Uvod

Bezpecnostni doporuéeni

Zaruka

Funkce

2
3
4 Podpora a informace
5
6

Instalace dekodéru

Priprava
Kontrola po vlioZeni
Instalace

7 Digitalni systém SelecTRIX1 (SX1)

7.1
7.2
7.3
7.4

Funkce
Konfiguraéni funkce
Provoz

Vysvétleni sekce navéstidlového zastaveni

8 Digitalni systém DCC

8.1
8.2
8.3

Funkce
Konfiguracni funkce
Provoz

9 Digitalni systém SelecTRIX2 (SX2)

9.1
9.2
9.3

Pfiloha 1 — Vysvétleni mapovani funkci

Funkce
Konfiguraéni funkce
Provoz

Pfiloha 2 — Grafy charakteristik

WO NOOORDRAEA,RWWWWW

DHO5C

DH10C

DH16A

Specifikace
Rozméry [mm]

Celkova zatiZitelnost

Maximalni proud motoru
Maximalni pracovni napéti
Funkéni vystupy pro svétla (LV, LR)
Funkéni vystupy AUX1, AUX2

Rozhrani SUSI

MozZnosti pfipojeni
bez pfipojovacich vodicu

s plochym kabelem odpovidajicim NEM651
s kabelem s konektorem podle NEM652

s propojovacimi vodici

s 16 noZickovym konektorem (PluX16)

13,2x6,8x1,4
0,5A

0,5A

18V

150mA kazdy
300mA kazdy
ano

DHO5C-0
DHO5C-1

DHO5C-3

14,2x9,3x1,5
1,0A

1,0A

30V

150mA kazdy
300mA kazdy
ano

DH10C-0
DH10C-1

DH10C-3

16,7 x10,9x 2,8
1,5A

1,5A

30V

150mA kazdy
300mA kazdy
ano

DH16A-0
DH16A-2

DH16A-3
DH16A-4




1 Uvod

Lokomotivni dekodéry DHO5C, DH10C a DH16A jsou slucitelné s protokoly SelecTRIX Standard SX1 / SX2,
stejné jako se standardem MNRA-DCC. Mohou byt ovladany jakoukoli centralou vyhovujici jednomu
z téchto standardd.

Mohou byt pouzity s béZznymi stejnosmérnymi motory nebo s bezjadrovymi (coreless) motory.

Jizda na kolejistich napajenych stfidavym proudem s pfepinanim pulzii neni dovolena (casto
oznacovana jako pulzni regulace, nebo PWM regulace). Budici impulzy mohou poskodit dekodér.

2 Bezpecnostni doporuceni

Tento produkt neni vhodny pro déti mladsi 14 let. M(iZe byt vdechnut détmi mladSimi 3 let! Zatizeni
obsahuje ostré hrany a rohy, pfi nespravném pouzivani mize dojit ke zranéni.

3 Zaruka

Funkce kazdého dekodéru je individudlné a plné testovana pred dodanim. Zarucni doba cini 2 roky ode
dne prodeje. Pokud dojde k poruse béhem této doby, prosim kontaktujte prodejce, ktery vam dekodér
prodal, pripadné pfimo vyrobce Doehler & Haass.

4 Podpora a informace

V pripadé Ze mate jakékoli problémy, prosim kontaktujte nas pomoci e-mailu na adrese:

jitka.kopinova@doehler-haass.cz

BéZné odesilame odpovédi béhem nékolika dni.

5 Funkce

e dekodér mize byt provozovan na kolejistich fizenych bud konvencénim stejnosmérnym fizenim
(DC provoz), nebo s centralou podporujici format SelecTRIX 1 a 2, nebo NMRA DCC,

e automaticky pfepina z konvencniho DC do digitalniho provozu,

e v pfipadé digitalniho provozu je pouZit posledni naprogramovany systém (nedochazi
k automatickému prepnutil),

e SelecTRIX1 31 rychlostnich krok(, 100 adres

e SelexTRIX2 127 rychlostnich krokt, 10 000 adres, 16 pridavnych funkci

e DCC Kratké adresy (1-127), Dlouhé adresy (0001-9999), se 14, 28 nebo 128
rychlostnimi kroky;

e kompenzace zatéZze umoznuje obzvlasté jemnou a presnou regulaci,



e r0zné varianty fizeni pro optimalni pfizplsobeni potfebam motoru,

e 127 vnittnich rychlostnich krokd,

e nastavitelna pracovni frekvence motoru (nizka frekvence, 16kHz, 32kHz),

e moznost pouZiti v digitalnich blokovych systémech (pomoci jednoduchych diod podle SelecTRIX
specifikace),

e svételné a funkéni vystupy mohou byt tlumeny a analogicky rozsvécovany,

e posunovaci rezim,

e moznost elektronické zdmény mezi pfipojenim motoru, svétel a pfipojenim koleji,

e vSechny funkéni vystupy jsou volné programovatelné,

e tepelna ochrana,

e funkce Reset dostupna pro rezimy DCC a SX2,

e dekodér mlze byt aktualizovan:

Aktualizace mlze byt provedena na dekodéru zastavéném v lokomotivé, kterd stoji na kolejich
(neni nutné rozebirat lokomotivu, software mlZe byt staZzen z internetu zdarma).

6 Instalace dekodéru

6.1 Priprava

Pfed zahajenim jakékoli montaze dekodéru vyzkousejte, jestli lokomotiva spravné jezdi, jestli je jak po
elektrické, tak mechanické strance v poradku. Odstrante vSechny necistoty a event. dalsi nedostatky
pred zapocetim instalace. Pritom dbejte pokyn( vyrobce lokomotivy. Pouze lokomotivy fungujici
spolehlivé a plynule vanalogovém provozu mohou byt vybaveny digitdlnim dekodérem. Nové
lokomotivy by mély pred instalaci dekodéru jezdit alespor 30 minut na kaZzdou stranu.

Pfed zacatkem cinnosti Uplné odpojte motor a jeho svorky od tratovych svorek (skfini, sbérace atd.).
Obé motorové svorky musi byt odpojené od zemnéni!
Nasledné odstrarte vSechny kondenzatory, at jsou pripojeny k motoru, nebo ke svétlim.

Prilepte dekodér pomoci oboustranné lepici pasky.

6.2 Kontrola po vloZeni

Prvni test by mél probéhnout v programovacim rezimu (napfiklad precteni adresy). V pfipadé nespravné
funkce (centrdla hlasi ,error”), zkontrolujte prosim znovu pfipojeni vyvodu, respektive jestli je motor
opravdu elektricky odpojen od podvozku.

6.3 Instalace

Existuje pét zplisob pFipojeni dekodéri:



1. v pfipadé, Ze je lokomotiva vybavena rozhranim s Sestipanovym konektorem (NEM 651), méli
byste si opatfit dekodér DHO5C-1, nebo DH10C-1. Tyto dekodéry jsou jiz vybaveny spravnou
pripojkou pro tento konektor. MuZete zkratit plochy kabel az na zhruba 5mm stim, Ze
odstranite zbytek izolace. Dekodér mlze byt nyni bez problém( zapojen do konektoru;

2. v pfipadé, Ze je lokomotiva vybavena rozhranim s konektorem (NEM 652), méli byste si zvolit
dekodér DH16A-2. Tyto dekodéry jsou jiz vybaveny sprdvnou pfipojkou pro tento konektor.
Dekodér muze byt bez problém( zapojen do konektoru;

3. vpfipadé, Ze je lokomotiva vybavena rozhranim s 16-noZickovym konektorem (PluX16), méli
byste si zvolit dekodér DH16A-4. Tyto dekodéry jsou jiz vybaveny spravnou pfipojkou pro tento
konektor. Dekodér mlze byt bez problém( zapojen do konektoru;

4. pokud lokomotiva neobsahuje Zadny konektor, dekodér musi byt pfipojen jednotlivymi vodici.
Pro tento pfipad jsou nejvhodné;jsi dekodéry s pruznymi vodi¢i (DHO5C-3, nebo DH10C-3);

5. dekodéry DHO5C-0, DH10C-0 resp. DH16A-0 by méli pouZivat pouze zkuSeni modelafi, protoze
pripojovaci vodice musi byt pripajeny pfimo na dekodér.

Pripojte vodice dekodéru podle nasledujiciho popisu:

cerveny vodic k pravé kolejnici (G1)

cerny vodic k levé kolejnici (G2)

oranzovy vodi¢  k tomu vyvodu motoru, ktery byl pfipojen k pravé kolejnici (M1)
Sedy vodic k tomu vyvodu motoru, ktery byl pfipojen k levé kolejnici (M2)
bily vodic k prednim svétlim (LV)

Zluty vodic k zadnim svétlim (LR)

zeleny vodic funkéni vystup AUX1 (pouze u DH16A-2 a DH16A-3)

fialovy vodic funkéni vystup AUX1 (pouze u DH16A-3)

modry vodic kladné napajeni az +25 volttd (+VS) (pouze u DH16A-2 a DH16A-3)

V ptipadé pouziti rozhrani SUSI (pokud je k dispozici)

cerveny vodic SUSI napajeci napéti (ZVS)
modry vodic SUSI hodiny (ZCLK)

Sedy vodic SUSI data (ZDAT)

cerny vodic SUSI zemnéni (ZGND)
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Funkéni vystupy:

Funkéni vystupy AUX1 az AUX4 (pokud jsou dostupné) jsou vyvedeny na spodni strané dekodéru
a musi byt pfipojeny ke spottfebicim pomoci samostatnych vodic¢l (viz obr. na str. 1, 2).

Pozndmka:

V ptipadé nespravného pfipojeni polarity motoru, svétel, nebo koleji neni nutné prepojovat
vodice, jejich prifazeni mlzZe byt zménéno elektronicky pfi programovani (viz moZnosti
prizplsobeni pro prislusny digitalni systém)

7 Digitalni systém SelecTRIX1 (SX1)

7.1 Funkce

rychlostni kroky 31

rychlostni kroky (interni) 127

predni svétla / zadnisvétla 1/1

pridavné funkce 2

dostupny pfidavny kanal (adresa lokomotivy +1) s 8 pfidavnymi funkcemi

7.2 Konfiguracni funkce

Vsechny parametry lokomotivy mohou byt kdykoli nastavovany pomoci programovani. Informujte se
prosim na moznosti programovani v navodu k vasemu programovacimu zafizeni.

Zakladni nastaveni

adresa lokomotivy 01-111 (01)
rychlost 1-7 (5)
zrychleni / zpomaleni 1-7 (4)
Sitka impulzu (trvani) 1-4 (2)
sekce ukoncovanisigndlu 1/ 2 &asti (1)
Rozsifené nastaveni
zména pripojeni (V) 0-7 (4)
aktivace AFB a pridavného kanalu (A) 1-6 (1)
varianta fizeni motoru (n 1-4 (3)
Zameéna pfipojeni 0-7 (4)
zaména pripojeni motoru 1
zaména pripojeni svétel 2
zaména pripojeni kolejnic 4

AFB ("Automatische Fahr-/Bremssteuerung") = fizeni automatického zrychlovani / zpomalovani



Aktivace AFB a pridavného kanalu

Funkce AFB aktivni | AFB vypnuté
bez pridavného kanalu 1 2

aktivni ZK*) bez mapovani funkci 3 4

aktivni ZK*) s mapovanim funkci 5 6

bez ZK*) s mapovanim funkci 7

*) pridavna kanal ZK ("Zusatzkanal") ma vzidy adresu: Adresa lokomotivy + 1

Varianty fizeni motoru 1-4 (3)
uZivatelsky definované pomoci par056 a dale. 1
tvrdy 2
mékky 3
velmi mékky 4

Cteni hodnot externi charakteristiky se provadi zadanim znakové sekvence
00-111

a naslednym stiskem programovaci kldvesy.

Zapis hodnot externich charakteristik se provadi zadanim znakové sekvence
00=VAI

a naslednym stiskem programovaci kldvesy.

Pozndmka: Bezjadrové (coreless) motory se ftidi fidici variantou 4 a Sitkou pulzu 1. Poskozeni
nespravnym nastavenim vede k zaniku zaruky

Pozor! Ctenim a zapisem hodnot externich charakteristik vychozi hodnoty dekodéru. Pokud se
rozhodnete zménit hodnoty externich charakteristik, hodnoty zakladnich charakteristik musi byt znovu
zadany.

7.3 Provoz

Postavte lokomotivu na programovaci kolej a prectéte programovaci hodnoty dekodéru. Ochozi hodnoty
maji byt 01-542. Naprogramujte poZadovanou adresu lokomotivy a vyzkousejte jizdni vlastnosti pfi
zachovani ostatnich hodnot. Po prvnim vyzkouseni mlzZete nastavovat parametry motoru volné, podle
svych pozadavk.

V pripadé Ze programovaci zafizeni hlasi ,error”, zkontrolujte prosim spravné pripojeni a dbejte pritom
na pfipojovaci instrukce pro programovaci kolej. Nikdy nedavejte lokomotivu na provozni kolej!



7.4 Vysvétleni sekce navéstidlového zastaveni

Jednocdinna sekce naveéstidlového zastaveni:

Pfed navéstidlem je jedna sekce koleji fizend diodou. Dekodér musi byt naprogramovan na
jednocdinnou zastavovaci sekci (-). Lokomotiva zabrzdi a zastavi.

Dvojcinna sekce navéstidlového zastaveni:

Pfed navéstidlem jsou dvé casti koleji. Prvni je fizend diodou a lokomotiva v této ¢asti zpomali
na interni rychlostni stupen 3. Druha je bez napajeni a lokomotiva prfed ndvéstidlem zastavi.
Dekodér musi byt naprogramovan na dvojéinné zastavovaci sekce (=).

8 Digitalni systém DCC

8.1 Funkce
kratka adresa 1-127
dlouhad adresa 0001 —9999
rychlostni kroky 14, 28, 126
rychlostni kroky (interni) 127
predni / zadni svétla stmivatelna
pridavné funkce 2 (stmivatelné)
jizda s brzdovymi diodami ano (podle SelecTRIX)
jizda s generatory brzdového signalu ano
rezim jizdy v soupravé ano
plné odpovidajici NMRA ano
programovani na hlavni trati (POM) ano

8.2 Nastavitelné vlastnosti

Charakteristiky lokomotiv ovladanych DCC signdlem mohou byt libovolné kdykoli nastavovany
programovanim konfigurac¢nich proménnych (CV). Programovaci procedura je definovana v navodu od
vaseho programovaciho zafizeni.

Poznamka:

Pokud mate naprogramovany jiny pocet jizdnich krok( na dekodéru a jiny na ovladaci, maze
dochazet k nespravnému fungovani. Prosim dbejte na pfislusné informace vztahujici se
k vasemu digitalnimu systému.



Seznam podporovanych CV

CV | Jméno Definice Rozsah Vychozi
01 Kratka adresa 1-127 3
02 Pocatecni napéti minimalni rychlost 0-15 0
03 Cas zrychleni Hodnota koresponduje s ¢asem 0-255 3
v sekundach mezi startem a maximalni
rychlosti.
04 Cas zpomaleni Hodnota koresponduje s ¢asem 0-255 3
v sekundach mezi maximalni rychlosti a
Uplnym zastavenim.
05 Maximalni rychlost | viz pfiloha 2 0-127 92
07 | Cislo verze &islo verze
08 Identifikace 97 = Doehler & Haass
vyrobce Reset dekodéru zapisem ,,8“
09 Frekvence motoru | 0 =32kHz, 1 = 16kHz, 2=nizka frekvence 0-2 0
13 F1-F8 Bit Funkce Hodnota 0-255 1
v analogovém 0 F1 1
rezimu 1 F2 2
2 F3 4
3 F4 8
4 F5 16
5 F6 32
6 F7 64
7 F8 128
14 FL, FO9-F12 Bit Funkce Hodnota 0-63 3
v analogovém 0 FL (f) 1
rezimu 1 FL (r) 2
2 F9 4
3 F10 8
4 F11 16
5 F12 32
17 Dlouha adresa CV17 obsahuje vyznamnéjsi bity, CV18 0-255 192
18 obsahuje méné vyznamné bity 0
Pouze pokud je aktivovano v CV29
19 Adresa soupravy nékolik spfazenych lokomotiv jedoucich 0-127 0
pod touto adresou
0 = deaktivovano
Hodnota + 128 = obraceny smér
21 F1-F8 v soupravé Bit Funkce Hodnota 0-255 0
0 F1 1
1 F2 2
2 F3 4
3 F4 8
4 F5 16
5 F6 32
6 F7 64




7 F8 128
22 FL, FO9-F12 Bit Funkce Hodnota 0-63 0
v analogovém 0 FL (f) 1
rezimu 1 FL (r) 2
2 F9 4
3 F10 8
4 F11 16
5 F12 32
29 Konfiguracni registr | Rlznd nastaveni 0-255 6
Bit Funkce
0 Obraceny smér jizdy
1 14 ¢>28/126 jizdnich krokd
2 Povoleni jizdy v analogovém
rezimu
5 Dlouha adresa podle CV17 a
Cv18
33 Mapovani funkce viz pfiloha 1 0-255 1
FL (f)
34 Mapovani funkce viz pfiloha 1 0-255 2
FL (r)
35 Mapovani funkce viz pfiloha 1 0-255 4
F1 (f+r) Pokud je zapsan CV35, CV47 bude
nastaven na stejnou hodnotu
36 Mapovani funkce viz pfiloha 1 0-255 8
F2 (f+r) Pokud je zapsan CV36, CV64 bude
nastaven na stejnou hodnotu
37 Mapovani funkce viz pfiloha 1 0-255 16
F3
38 Mapovani funkce viz priloha 1 0-255 128
F4
39 Mapovani funkce viz priloha 1 0-255 32
F5
40 Mapovani funkce viz priloha 1 0-255 0
F6
41 Mapovani funkce viz priloha 1 0-255 0
F7
42 Mapovani funkce viz priloha 1 0-255 64
F8
43 Mapovani funkce viz priloha 1 0-255 0
F9
44 Mapovani funkce viz priloha 1 0-255 0
F10
45 Mapovani funkce viz priloha 1 0-255 0
F11
46 Mapovani funkce viz priloha 1 0-255 0
F12
47 Mapovani funkce viz priloha 1 0-255 4
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Fi(r)

Pokud chcete nastavit jinou hodnotu do

CV47 nez do CV35, nejprve nastavte CV35

a poté Cv47
48 Graf charakteristiky | Reak¢ni kfivka 0-7 5
O=linearni
7=logaritmicka
viz priloha 2
49 | Sitka impulzu 0=1ms 0-3 1
1=2ms
2=4ms
3=8ms
50 Varianta regulace O=uZivatelsky definovana v CV56 a dale 0-3 2
1=tvrda
2=mékka
3=velmi mékka
51 Zaména pfipojeni Bit Funkce Hodnota 0-7 0
0 pfipojeni motoru 1
1 pfipojeni svétel 2
2 pfipojeni koleji 4
52 Stmivani svétel 0=tma ... 31=plny jas 0-31 31
,hormalni“
53 Stmivani svétel 0=tma ... 31=plny jas 0-31 15
,alternativni”
54 Stmivani AUX1 0=tma ... 31=plny jas 0-31 31
55 Stmivani AUX2 O0=tma ... 31=plny jas 0-31 31
56 Proporcionalni Pouze pokud je povoleno CV50=0 0-7 3
ukazatel ovladani viz www.doehler-haass.de
motoru
57 Integralni ukazatel | Pouze pokud je povoleno CV50=0 0-3 3
ovladani motoru
58 Perioda méreni Pouze pokud je povoleno CV50=0 0-3 1
motoru
59 Sitka impulzu Pouze pokud je povoleno CV50=0 0-7 3
motoru
60 Zastavovacich sekci | 1 nebo 2 0,1 0
pred navéstidly
61 Posunovaci viz CVO5 0-127 63
rychlost
62 Posunovaci brzdéni | viz CV03 0-255 1
63 Rozjezdova 0-250 0
prodleva prvni krok
64 Mapovani funkce viz pfiloha 1 0-255 8
F2 (r) Pokud chcete nastavit jinou hodnotu do
CV64 nez do CV36, nejprve nastavte CV36
a poté CVe4
105 | Identifikace 0-255 0
uzivatele 1
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106 | Identifikace 0-255 0
uZivatele 2

113 | Vylouceni pro LV Bit 0 = F1 aZ bit 7=F8 0-255 0

114 | Vylouceni pro LR viz CV113 0-255 0

115 | Vylouceni pro viz CV113 0-255 0
AUX1

116 | Vylouceni pro viz CV113 0-255 0
AUX2

117 | Casovac pro krat 100ms, O=neaktivni 0-255 0
ukoncéeni AUX1

118 | Casovac pro krat 100ms, O=neaktivni 0-255 0
ukoncéeni AUX2

119 | Casovac pro krat 100ms, O=neaktivni 0-255 0
ukonéeni AUX3

120 | Casovac pro krat 100ms, O=neaktivni 0-255 0
ukonceni AUX4

121 | Mapovani funkci Bit 0=F1 az Bit 7=F8 0-255 0
LV+LR

122 | Mapovani funkci Bit 0=F1 az Bit 7=F8 0-255 0
AUX1+AUX2

Vsechny konfiguracni proménné s vyjimkou CV1, CV17 a CV18 (adresy lokomotivy) mohou byt ovladany
béhem jizdy na kolejisti (rezZim programovani na hlavni trati POM).

8.3 Provoz

Postavte lokomotivu na programovaci kolej a prectéte kratkou adresu Lokomotivy (CV01). Vychozi
hodnota ma byt 3. Naprogramujte pozadovanou adresu lokomotivy a vyzkousejte jizdu s lokomotivou pfi
zachovani ostatnich nastavitelnych hodnot. Po prvnim vyzkouseni mulzZete volné ménit parametry
motoru podle svych poZadavk.

Pokud programovaci zafizeni ohlasi chybu, zkontrolujte prosim znovu spravnost pripojeni vodicl
lokomotivy a vénujte zvlastni pozornost instrukcim pro programovani. Nedavejte takovou lokomotivu na
jizdni kole;j!

Poznamka:

Jizda v blokovém reZzimu stejnosmérného napajeni (DC) neni mozna v tovarnim nastaveni. Pokud chcete
pouZivat tuto moznost, nastavte bit 2 v CV29 na hodnotu ,1“.
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9 Digitalni systém SelecTRIX2 (SX2)

9.1

9.2

Funkce

rychlostni kroky

rychlostni kroky (interni)
predni svétla / zadni svétla
pridavné funkce

jizda se zastavovacimi diodami

programovani na hlavni trati (POM)

Konfigurac¢ni funkce

127

127

1/1 (stmivatelna)
2 (stmivatelné)
ano

ano

Vsechny parametry lokomotivy na systému SX2 mohou byt kdykoli nastavovany pomoci programovani

parametrd (par). Informujte se prosim na moZnosti programovani parametrl v ndvodu kvasemu

programovacimu zafizeni.

par | Jméno Definice Rozsah | Vychozi
001 | Adresa lokomotivy (jednotky) 0-99 1
002 | Adresa lokomotivy (stovky) 0-99 10
003 | Adresa lokomotivy pro SX1 pokud > 111 je deaktivovdno 0-255 112
004 | Pfidavny kanal 1 pro SX1 funkce F1-F8 0-255 1
005 | Pfidavny kanal 2 pro SX1 funkce F9-F16 0-255 0
006 | Vystup adresy lokomotivy aktivni=1 0,1 1
007 | Platnost pfidavnych kanald O=relativné 0,1 0

pfidavny 1 = par003 + par004

pfidavny 2 = par003 + par005

1=absolutné
008 | Adresa soupravy (jednotky) vyhrazeno
009 | Adresa soupravy (desitky) vyhrazeno
011 | Cas zrychleni Tato hodnota odpovida ¢asu 0-255 3

v sekundach od startu do

maximalni rychlosti
012 | Cas brzdéni viz par011 0-255 3
013 | Maximalni rychlost viz ptiloha 2 0-127 92
014 | Pocatecni napéti minimalni rychlost 0-15 0
016 | Pocatecni prodleva pro nasobky 0,1 sec. 0-250 0

rychlostni krok 1 Zpozdéni mezi pfijetim

rychlostniho kroku 1 a spusténim

SUSI rozhrani
018 | Posunovaci rychlost viz par013 0-127 63
019 | Posunovaci brzdéni viz par011 0-255 1
021 | Pocet zastavovacich Usekl 1 nebo 2 0,1 0
022 | F1 - F8 v soupravé vyhrazeno
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023 | FL, F9 —F12 v soupravé vyhrazeno
024 | Vyrazeni pro LV Bit0=F1azbit7=F8 0-255 0
025 | Vyrazeni pro LR viz par024 0-255 0
026 | Vyrazeni pro AUX1 viz par024 0-255 0
027 | Vyrazeni pro AUX2 viz par024 0-255 0
028 | Funkce F1 - F8 v analogovém Bit Funkce Hodnota 0-255 1
rezimu 0 F1 1
1 F2 2
2 F3 4
3 F4 8
4 F5 16
5 F6 32
6 F7 64
7 F8 128
029 | Funkce FL, F9 —F12 Bit Funkce Hodnota 0-63 3
v analogovém rezimu 0 FL (f) 1
1 FL (r) 2
2 F9 4
3 F10 8
4 F11 16
5 F12 32
031 | Zdména pro pripojeni koleji 0=normalné, 1=inverzné 0,1 0
032 | Zdména pro pripojeni motoru | O=normalné, 1=inverzné 0,1 0
033 | Zdména pro pripojeni svétel 0=normadlné, 1=inverzné 0,1 0
041 | Digitalni systém Nastavuje se automaticky béhem | 1,2,4 2
programovani
Bit Funkce Hodnota
0 SX1 1
1 DCC 2
2 SX2 4
051 | Graf charakteristiky Reakéni ktivka 0-7 5
O=linearni
7=logaritmicka
viz priloha 2
052 | Varianty fizeni O=uZivatelska pomoci par056 0-3 2
a dale
1=tvrda
2=mékka
3=velmi mékka
053 | Sitka impulzu 0=1ms 0-3 1
1=2 ms
2=4 ms
3=8ms
054 | Frekvence motoru 0=32kHz, 1=16kHz 0-2 0
2=nizka frekvence
056 | Parametr motoru Pouze pokud je povoleno 0-7 3

proporcionalni

v par052=0
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viz www.doehler-haass.de

057 | Parametr motoru integralni Pouze pokud je povoleno 0-3 3
v par052=0
058 | Méfici perioda motoru Pouze pokud je povoleno 0-3 1
v par052=0
059 | Sitka impulzu motoru Pouze pokud je povoleno 0-7 3
v par052=0
061 | Mapovani funkce FO(f) viz priloha 1 0-255 1
062 | Mapovani funkce FO(r) viz priloha 1 0-255 2
063 | Mapovani funkce F1(f+r) viz priloha 1 0-255 4
Pokud je par063 zapsan, potom
je par075 nastaven na stejnou
hodnotu
064 | Mapovani funkce F2(f+r) viz priloha 1 0-255 8
Pokud je par064 zapsan, potom
je par085 nastaven na stejnou
hodnotu
065 | Mapovani funkce F3 viz priloha 1 0-255 16
066 | Mapovani funkce F4 viz priloha 1 0-255 128
067 | Mapovani funkce F5 viz priloha 1 0-255 32
068 | Mapovani funkce F6 viz priloha 1 0-255 0
069 | Mapovani funkce F7 viz priloha 1 0-255 0
070 | Mapovani funkce F8 viz priloha 1 0-255 64
071 | Mapovani funkce F9 viz priloha 1 0-255 0
072 | Mapovani funkce F10 viz priloha 1 0-255 0
073 | Mapovani funkce F11 viz priloha 1 0-255 0
074 | Mapovani funkce F12 viz priloha 1 0-255 0
075 | Mapovani funkce Fi(r) viz priloha 1 0-255 4
Pokud ma byt v par075 jina
hodnota neZ v par063, musi byt
nastaveno nejprve par063 a az
poté par075
076 | Casovac pro zru$eni AUX1 krat 100 ms, O=neaktivni 0-250 0
077 | Casovac pro zru$eni AUX2 krat 100 ms, O=neaktivni 0-250 0
078 | Casovac pro zru$eni AUX3 krat 100 ms, O=neaktivni
079 | Casovac pro zru$eni AUX3 krat 100 ms, O=neaktivni
081 | Stmivani pro svétla ,,normalni“ | 0O=zhasnuta ... 31=plny jas 0-31 31
082 | Stmivani pro svétla O=zhasnuta ... 31=plny jas 0-31 15
,alternativni“
083 | Stmivani pro AUX1 O=zhasnuta ... 31=plny jas 0-31 31
084 | Stmivani pro AUX2 O=zhasnuta ... 31=plny jas 0-31 31
085 | Mapovani funkce F2(r) viz priloha 1 0-255 8
Pokud ma byt v par085 jina
hodnota nez v par064, musi byt
nastaveno nejprve par064 a az
poté par085
086 | Mapovani funkci LV+LR Bit 0=F1 az Bit 7=F8 0-255 0

15



087 | Mapovani funkci AUX1+AUX2 | Bit 0=F1 az Bit 7=F8 0-255 0
098 | Identifikace uzivatele 1 0-255 0
099 | Identifikace uzivatele 2 0-255 0
101 | Identifikace vyrobce Pouze pro cteni:

97=Doehler & Haass
102 | Identifikace dekodéru Pouze pro cteni:

DHO5A =50

DH10A =100

DHO5B =51

DH10B =101

FHO5A =40
103 | Cislo verze Pouze pro cteni
104 | Datum Pouze pro cteni
105 | Cislo revize Pouze pro cteni

VSechny parametry s vyjimkou par001 a par002 (=adresa lokomotivy) mohou byt nastavovany béhem
jizdy na vasem kolejisti (POM = programovani na hlavni trati)

9.3 Provoz

Postavte lokomotivu na programovaci kolej a precCtéte adresu Lokomotivy (par001+par002). Vychozi
hodnota ma byt 1001. Naprogramujte pozadovanou adresu lokomotivy a vyzkousSejte jizdu
s lokomotivou pfi zachovani ostatnich nastavitelnych hodnot. Po prvnim vyzkouseni mizZete volné ménit
parametry motoru podle svych poZadavkd.

Pokud programovaci zafizeni ohlasi chybu, zkontrolujte prosim znovu spravnost pripojeni vodicl
lokomotivy a vénujte zvlastni pozornost instrukcim pro programovani. Nedavejte takovou lokomotivu na
jizdni kolej!
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Priloha 1 - Vysvétleni mapovani funkci

Pokud chcete pomoci funkce aktivovat néjaky vystup, zadejte hodnotu podle nasledujici tabulky. Pokud

chcete aktivovat jednou funkci nékolik vystup(, sectéte jejich hodnoty.

Hodnoty vystupi:

RG

ABL

AUX4

AUX3

AUX3

AUX1

LR

LV

Hodnota

128

64

32

16

RG = posunovaci rychlost

Ptiklad

Poznamka:

Funkce €asovacu

Hodnota =0

Hodnota = 1...250

Vylucovani

ABL = ztlumeni svétel

F4 ma aktivovat posunovaci rychlost a rozsvitit svétla LV a LR:
LV=1, LR=2, RG=128, takZe musite zadat hodnotu 131 do CV38| par066
AUX3 a AUX4 nejsou dostupné pro dekodéry DHO5C a DH10C.

(CV 117-120, par076-079)

Casovac je vypnuty, nepfetrzité fungovani

¢asu (zadana hodnota x 0,1 sec)

(CV113 - 116, par024 - 027)

Casovac je aktivni; pfislu$ny vystup bude odpojen po uplynuti zadaného

Tato funkce umoznuje deaktivovat vystup prifazeny k funkci (napfiklad svétlo v kabiné zhasne, pokud se

rozsviti predni reflektor), pokud je funkce zapnuta (napfiklad LV pomoci funkce FL).

Priklad Typicka situace kdy se aplikuje tato funkce, je operace tlaceni
soupravy.
Predni svétlomet, ktery by osvétloval vagény pred sebou, musi byt
vypnuty, pfitom ostatni svétla musi byt reverzovana podle sméru
jizdy (bila ¢>cervena).
FL Zapne svétla (Cervend nebo bila, podle sméru jizdy)
F2 Vypne predni svétlomet
F3 Vypne zadni svétlomet
cv par Funkce RG ABL AUX4 AUX3 AUX2 AUX1 LR LV
33 | 061 | FL(f) X X
34 | 062 | FL() X X
cv Par Funkce F8 F7 F6 F5 F4 F3 F2 F1
113 024 LV vyp X
114 | 025 LR vyp X
115 | 026 | AUX1vyp X
116 | 027 | AUX2 vyp X

LV - pfedni svétla bila; LR - zadni svétla ¢ervend; AUX1 - predni svétla ¢ervend; AUX2 - zadni

svétla bila
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Priloha 2 - Grafy charakteristik
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Charakteristika rychlostnich krokd *)

Charakteristika maximalni rychlosti

*) Kfivka 5 rychlostni charakteristiky odpovida charakteristice dekodér( série DHL.

Graf charakteristik rychlostnich kroka:

Linearni 0
Logaritmicky 7

odpadu.

Po ukonceni Zivotnosti nevyhazujte tento produkt do béZzného domaciho

Prosim vzdy poutzijte zafizeni pro likvidaci elektro odpadu ve vasi oblasti

Nelze dédvat détem mladsim 36 mésicll, hrozi nebezpeci spolknuti, nebo
poranéni ¢astmi s ostrymi rohy.

the product and of injuries due to sharp-edged parts.

C € Not suitable for children under 36 month because of the danger of swallowing

Nicht geeignet fir Kinder unter 3 Jahren wegen der Gefahr des Verschluckens
dowie der Verletzung durch scharfkantige Teile!
Ne convient pas aux enfants en dessous de 36 mois.

Vyhradni dovozce dekodér @ Doehler & Haass pro Ceskou republiku:  Jitka Kopinova, Na
Vétrniku 1292, 537 05 Chrudim; www.doehler-haass.cz; mail: jitka.kopinova@doehler-haass.cz

Preklad podle originalu poskytnutého firmou Doehler & Haass v anglickem jazyce Jindfich Fucik

UPOZORNENI: Tento text je zakazano pouzivat ke komer  &nim, reklamnim ajingm a &elam
bez vyslovného souhlasu vyhradniho dovozce dekodér U Doehler & Haass pro Ceskou

republiku.
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